APENDICE F: ESPECIFICACIONES DE REGISTRADORES DE
VUELO PARA HELICOPTEROS

OO0OO0000000000C0000C0000000000C000000000C0000C0000000000D0000C000000000000

O ] OMINIMA EXACTI-CJINTERVALO DE [RESOLUCION [J

[0 PARAMETROS [} RANGO OJTUD DEL SISTE-[0 MUESTREO 0 DE |

O O [OMA INSTALADO [(por segundo) [0 LECTURA [

O O O O O @ O
D000C00000000C000C0000C00000000C000000000MO0000000000C000000000000000000000
OTIEMPO RELATIVO [4 hs. minimas[+0,125por horal] 1 0 1seg. O
OO0OOCC0000000000C0000CC00000C0000C0000000000C0000C0000000000C000000000000000000
O O O5% 6 £10 kts,O O O

| [} Oel que sea ma-[] 0 |

CVELOCIDAD DEL Ovm hasta vd [Oyor. Resolu- [ 1 0 1kts. O

CJAIRE INDICADA 0O (KIAS) Ocién 2kts de- O O O

O O Obajo de 175 0O O O

O O OKIAS O O O
OO0OO0C000000000C0000C0000000000C000000000000000C0000C00000C00000000000000000
O [0-300mts(-10000 O 7,5 m (@25 O

O Opies) hasta [1+30m(x£100pies)O] [pies) hastall

JALTITUD 0 6.000 m Ohasta 210 m 0O 1 M5 m (150 O

0 [J(20.000 pies)( 700 pies) O [pies) 0
MOOO0O0000000C0000C0000C0000C00000000000000000000000C0000C0000000000000000
[JRUMBO MAGNETICO [ 360° O + 5° O 1 O 1° O
OO0OO0C000000000C0000C0000000000C000000000000000C0000C00000C00000000000000000
O O 040,29 en suma 04 (6 1 por se-0 O

O ] Ja +0,3g del [Ogundo cuando [ O

[JACELERACION [J-3g hasta +6gJmaximo datum [Jpico, ref. a [J 0,05 g O

OVERTICAL O 0 [Oig sea regis- O 0

| [} | [trado) 0 |
DO0000000000000C0000CC0000000000000000000000000C0000C00000000000000000000000
O +60° 6 100% [J O O O

OACTITUD DE ROLL [ldel rango O O O O

C(ALABEO) COusado, el quel +2° O 1 O o,8° O

O Osea mayor O O O O
DOO0000C0000000000C0000C00000C0000CC0000 D000C000C00000000C000000000000C000000
JACTITUD DE CABE- [J100% del | 0 0 |

[CEO Orango utili- O +2° O 1 O o,8° O

O Ozable O O O O
DO0000000000000C0000CC0000000000000000000000000C0000C00000000000000000000000
O a 0+10%. Resolu-0J [75mpm (250 O

O O Ocion de 75mpm O Cppm) debajold

OREG MEN DE ALTURA#2.400 npm  [(250ppm) debaj o0 1 0O de los O
O 0(+8. 000 ppm) [Ode los 3.600 nil 0 3.600 m O
O O 0 (12.000 pies)O 0 (12.000 p)O

HOOOOOOOCOOOOOOOC OO OO OOOOOC0O00OOCO0O00C00000 000000000 0000000 000000000000
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O a OMINIMA EXACTI-CJINTERVALO DE [RESOLUCION [I

0 PARAMETROS [} RANGO JTUD DEL SISTE-[0 MUESTREO [} DE ]

0 O [OMA INSTALADO [(por segundo) [0 LECTURA [

O O O O O @ O
DO000O0000O000CO000COO000COO000OOO000O000CO000CO000COO00COO000OO000000000000C0000
[OMOTORES; PARA CADA MOTOR: 0 O O 0

CVELOCIDAD DEL ORango méaximo [ + 5% O 1 M % del O

[JROTOR PRINCIPAL [ 0 O [Orango totall
OOOCOCC0000000000C00000C00000C0000C00000C000000000000000C0000000000000000000 000
[JTORQUE [ORango méaximo [ + 5% 0 1 [ % del ]

O a O O Orango totalll
DO0OOCC000000000C0000CC0000000000CC0000000000C0000CC00000C00000C00000000000000000
OTURBINA LIBRE O [ O O O O

[JCONECTADA AL ORango total [ + 5% 0 [ % del O0

OJROTOR O O O 1 Orango totall
JO000000000000000000000000C0000C00C0000C0000000000C0000000C0000C00000000 000
[OPRESION HIDRAULI -[J ] [} [} ]

[OCA DE LOS CONTRO-[J O O O O

[JLES DE VUELO, 0 alta/baja O - 0 1 0 -——- |
OPRIMARIO(Discretol] O O O O
OOOOOC00000000000000000000C0000C00000000000000000000C00000C00000C00000000 000
[JSECUNDARIO (Si esl] alta/baja O - O 1 O ]

Oaplicable) ] O O O O
OOOCOCC0000000000C00000C00000C0000C00000C000000000000000C0000000000000000000 000
OLLAVE DE TRANSMI-[J 0 O O 0

[JSOR DE RADIO [} ON/OFF O - 0 1 0 ——— |

O(Discreto) O O O O O
J00000000000000000C0000000C0000C00C0000C0000000000C0000000C0000C00000000 000
OPOSICION DE LA O ] [} [} ]

OLLAVE DEL AUTOPI -[IConectado 0o — O 1 0O - O

JLOTO (Discreto) [IDesconectado [J 0 0 |
DO000000000000000000000000C00000C000000000000000C0000C0000000000000000000000
[JESTADO DE FALLAS [0 OK/FALLA 0 - 0 1 0 ————- O

O(Discreto) O O O O O
O0000CO000C0000C0000CE0000C0000C000000000000000C0000C0000CC0000C0000C000000
[JCONTROLES DE VUE-[J | 0 [ % del |

OLO: POSICION DE [JRango total [ + 3% O 2 Orango totall

LOS PEDALES a O 0 0 O
DO0OOC0000C000000000CC0000C00000C000000000000000C0000C0000000000C00000000 000
CICLO LATERAL [ORango total [ + 3% O 2 M % del 0

| [} | 0 [Orango totall
DO000O0O0000OO000COO000CO00D0O00COO00000000000COO000COO0000O000O000000000000C00 000
JPOSICION DEL ES- O O 0 M % del O

OJTABILIZADOR [Rango total [ + 3% [} 2 [Orango totall

HOOOO0OCOOOOOCOOOOOOOC OO OOO 0000000000 0000000CC00000CO0O000000000000000000000

( 1) Cuando las fuentes de datos son instrumentos de aeronave excepto dtimetras)
de aoeptable cdidad paravdlar laagronave, d Ssemaderegistro exduyendo
estos sensores pero induyendo todas las restantes caracteridticas del
sstemaderegistro) deberdn contribuir con no més quelamitad delos
vaores enetacolumna

(2 Esacdumnasegplicaalasaeronavesfabricadas despuésad 11-10-9L
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